Suites et Séries de Fonctions

Suites de fonctions 

Définition :

                             f : ( ( F

                                 n  ( fn

A chaque valeur de n correspond une fonction.

La suite de fonction fn converge vers f , si et seulement si   Lim fn(t) = f(t)

                                                                                                                   n(+oo

Coordonnées du maximum de fn(t) :

On cherche la valeur de t pour laquelle la dérivée de fn(t) change de signe.

Pour cela on cherche la solution de l'inéquation (fn(t))' ( 0   ou   (fn(t))' ( 0   (au choix)

On trouve ainsi le maximum en abscisse (x).

Il suffit de calculer fn (x) pour trouver le maximum en ordonnée.

Fonction Limite :

 Attention pour trouver la fonction limite, on cherche la limite de fn(t) pour n tendant vers +oo
et donc en fixant t (qui est habituellement la variable).
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Séries de fonctions
Définition :

     Sn(t) = 
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un(t) = u0(t) + u1(t) + u2(t) + …… +un(t)          est une série de fonction

                                                                                                       (où un(t) est une suite de fonction)

Série entière :

   De la forme :

     Sn(t) = a0 + a1.t + a2.t² + a3.t3 + …… + an.tn   

                             où an est une suite de réels (ou de complexes)

Rq : Sn(t) est un polynôme de degré ( n

Rayon de convergence :

   Il existe un rayon de convergence R tel que   quelque soit t > R ,   Sn(t) est DV

                                                                           quelque soit t ( (-R;R(  ,   Sn(t) est CV

Détermination du rayon de convergence :

( Critère de Cauchy :
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( Critère d'Alembert :
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Fonction Limite = Lim fn(t)


                                                n ( +oo
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